
Präsentation

e-Series



Noch schnelleres Einrichten

Mehrere flexible Anwendungen

Noch einfachere Programmierung

Noch sicherer

Wir haben definiert, was unter 
kollaborativ zu verstehen ist.

Nun gehen wir den nächsten Schritt 
mit der e-Series

DIE MARKE UNIVERSAL ROBOTS 

Kollaborativ

Schnelles 

Einrichten

Flexibel

Einfache 

Programm-

ierung

Sicher



1 Schnell einzurichtende 

Automatisation

Intuitive und Anwender freundliche 

Programmieroberfläche für alle Anwender

2 Unvergleichbare Einfachheit
Problemlose Einrichtung und schnelle 

Integration in die Fertigung

3 Vielzahl von Applikationen

Wählen Sie von einer Vielzahl an Universal 

Robots+ zertifizierten Greifern, Kameras, 

Zubehör und SW Lösungen um flexible und 

unterschiedlichste Anwendungen zu realisieren

VORTEILE

Automatisierung für Alle!



Integrierter 

Kraft-Momenten-Sensor

DIE E-SERIES STELLT SICH VOR

Entspricht vollständig EN ISO 10218-1, 

zertifiziert von TÜV NORD

Einfach 

austauschbare 

Gelenke

Intuitive

Programmierung

Leichtes und schnelles 

Teach Pendant 

Dünnes Kabel und 

breiterer Bildschirm

Einstellbare 

Stoppzeiten und 

Bremswege

17 Sicherheitsfunktionen, 

zertifiziert nach EN ISO 13849-1 

Kat. 3 PLd von TÜV NORD



DIE NEUERUNGEN DER E-SERIES

Zwei neue Sicherheitsfunktionen
Stoppzeit und Stoppweg

ISO 10218-1, Kat. 3 PLd
TÜV zertifiziert 

500Hz System BUS
4x so schnell wie der CB3

Verbesserte Tool Anbindung
Serieller Anschluss (UART RS-485) + 

2A Stromspitzen

Sensitiver
Implementierter F/T Sensor

Neues Design der Basis
Keine Klemmgefahr mehr

Bessere Flexibilität
Handgelenk 2 Verlängerung

Neues SCB mit 20 DI, 16 DO
Embedded motherboard

Einfacher Gelenktausch
durch zugängliche Verschraubung

(ca. 5min)

Verbesserter Programmierfluss
Einfachere Navigation, weniger Klicks

Alle Bauteile werden mit 

urup-file upgedatet
PolyScope, Gelenke, TP, SCB

Neues Teach Pendant
Kapazitiver Touch, Wide Screen 

1200x800, leichter



e-Series

DIE E-SERIES

Sensitiver
Implementierter F/T Sensor



Platzhalter 

Video/Demo

F/T-Sensor

SENSITIVER!



Platzhalter 

Video/Demo

500Hz

NEUE MÖGLICHKEITEN!



e-Series

DIE E-SERIES

Verbesserte Tool Anbindung
Serieller Anschluss (UART RS-485) + 

2A Stromspitzen

Sensitiver
Implementierter F/T Sensor



e-Series

DIE E-SERIES

500Hz System BUS
4x so schnell wie der CB3

Verbesserte Tool Anbindung
Serieller Anschluss (UART RS-485) + 

2A Stromspitzen

Sensitiver
Implementierter F/T Sensor



Platzhalter 

Video/Demo

500Hz

HOHE BAHNTREUE!



HOHE WIEDERHOLGENAUIGKEIT!



e-Series

DIE E-SERIES

ISO 10218-1, Kat. 3 PLd
TÜV zertifiziert 
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4x so schnell wie der CB3
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ISO 10218-1, Cat. 3 PLd
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Not-Halt Sicherheitshalt

Siehe EN ISO 10218-1:2011 Abschnitt 5.5.1

„Jeder Roboter muss über eine Sicherheitshalt-Funktion und 

eine unabhängige Not-Halt Funktion verfügen…..“

PLd Kategorie 3 oder 

vergleichbar?

Übereinstimmung mit 

EN ISO 10218-1

GEFORDERTE SICHERHEITSFUNKTIONEN



Not-Halt Sicherheitshalt
Gelenkpositions-

Begrenzung

Gelenkgeschwindig-

keitsbegrenzung

TCP-Positions-

begrenzung

TCP-Geschwindigkeits-

begrenzung
Impulsbegrenzung

Kraft- und Leistungs-

begrenzung

Ausgang: 

System Not-Halt

Ausgang: 

Roboter in Bewegung

Ausgang: 

Roboter Stop

angefordert 

Ausgang: Reduzierter 

Modus

Ausgang: 

Nicht reduzierter 

Modus

Sicherheitsüberwachte

Stoppzeit

(e-Series)

Sicherheitsüberwachter 

Stoppweg

(e-Series)

ZUSÄTZLICHE SICHERHEITSFUNKTIONEN



ZUSÄTZLICHE SICHERHEITSFUNKTIONEN



e-Series

DIE E-SERIES

Zwei neue Sicherheitsfunktionen
Stoppzeit und Stoppweg

ISO 10218-1, Kat. 3 PLd
TÜV zertifiziert 

500Hz System BUS
4x so schnell wie der CB3

Verbesserte Tool Anbindung
Serieller Anschluss (UART RS-485) + 

2A Stromspitzen

Sensitiver
Implementierter F/T Sensor

Neues einheitliches Design 

der Basis
Keine Klemmgefahr mehr



KEINE KLEMMGEFAHR!
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DIE E-SERIES
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TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN E-SERIES

Werte UR3e UR5e UR10e

Nutzlast 3 kg 5 kg 10 kg

Reichweite 500 mm 850 mm 1300 mm

Geschwindigkeit 1 m/s 1 m/s 1 m/s

Wiederholgenauigkeit 0.03 mm 0.03 mm 0.05 mm

Pfadgenauigkeit 1mm 1mm 1mm

System Update Frequenz 500 Hz 500 Hz 500 Hz

F/T Sensor Genauigkeit 3,5 N 4 N 5,5 N



Werte UR3e UR5e UR10e

Nutzlast 3 kg 5 kg 10 kg

Reichweite 500 mm 850 mm 1300 mm

Geschwindigkeit 1 m/s 1 m/s 1 m/s
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TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN E-SERIES



Umgebung Roboterarm Controller Teach Pendant

Mittlere Umgebungstemp. 0-50° C 0-50° C 0-50° C

IP Schutzklasse IP54 IP44 IP54

Reinraumklasse 5 6 6

Luftfeuchtigkeit 90% RH 90% RH 90% RH

Lautstärke

UR3e <60dB(A)

UR5e <65dB(A)

UR10e <65dB(A)

TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN E-SERIES



Sicherheit

Systemarchitektur Kategorie 3 EN ISO 13849-1

Safety Level Performance level d (PLd) EN ISO 13849-1

Einstellbare Sicherheitsfunktionen 17

Neue Sicherheitsfunktionen Stoppzeit

Stoppweg

Überwachung des Ellbogens

Toolraumüberwachung

Lokal- und Fernbedienung EN ISO 10218-1

TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN E-SERIES



E-SERIES POLYSCOPE

Neues Design mit neuem Look & Feel

Verbesserter Programmierfluss

Zusätzliche Sprachen: 

Trad. chinesisch, ungarisch, rumänisch

Nutzlast- und Schwerpunktermittlung

Schutzstoppvermeidung

Neues Konzept für Wegepunkte

Assistent zum anlernen von Ebenen

Ellbogen Sicherheit (Kraft, Geschwindigkeit, Ebenenbegrenzung)

Key Features
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Neues Design mit neuem Look & Feel

Verbesserter Programmierfluss

Zusätzliche Sprachen: 

Trad. chinesisch, ungarisch, rumänisch

Nutzlast- und Schwerpunktermittlung

Schutzstoppvermeidung

Neues Konzept für Wegepunkte

Assistent zum Anlernen von Ebenen

Ellbogen Sicherheit (Kraft, Geschwindigkeit, Ebenenbegrenzung)

Key Features
Schutzstopvermeidung

Vorteile

+ Leichtere Programmierung

+ Weniger Schutzstops

+ Materialfreundlichere Nutzung  Längere Lebenszeit

Nachteile

- Roboter kann nicht in der Zykluszeit minimiert werden

E-SERIES POLYSCOPE
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Verbesserter Programmierfluss
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Key Features
Neues Konzept für Wegepunkte

Alle Wegpunkte werden nun als karthesische Punkte gespeichert

Vorteile

+ Eindeutige Wegpunktdarstellung

+ Verbesserte Programmierbarkeit für High Level Programmierung

+ Vorwärtskompatibilität

E-SERIES POLYSCOPE
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WESENTLICHE VORTEILE DER E-SERIES

 Sicherheitsüberwachte(r) Stoppzeit/ Stoppweg

 ISO 10218-1, Kat. 3 PLd

 Integrierter Kraft-Momenten-Sensor

 Flexibleres Handgelenk

 Verbesserte Toolanbindung

 500 Hz System BUS

 Höhere Bahngenauigkeit

 Verbesserter Programmierfluss

 Leichteres Teach-Pendant

 Dünneres Kabel

 Einfach austauschbare Gelenke

 Vereinfachte Sicherheitsbetrachtung

 Erfüllung interner Richtlinien

 Roboterarm ist sensitiver

 Geeignet für noch mehr Tätigkeiten

 Weniger Kabelgewirr

 Kollisionserkennung ist noch sensitiver

 Ermöglicht genaueres Arbeiten

 Noch einfacher zu programmieren

 Erhöhte Nutzerfreundlichkeit

 Besseres Handling

 Kürzere Reparaturzeiten


